ARDUINO TEST SORULARI

1.Pwm pililerinden okunan degerler hangi araliktadir?
a) 0-1023 b) 0-511 c) 0-480 d) 0-255

2.Analog pinlerinden okunan degerler hangi araliktadir?
a) 0-i1023 b) 0-511
c) 0-480 d) 0-255

3.Basildigl zaman devreye baglanti durumlarina gore lojik 1 veya lojik O veren devre elemani hangisidir?
a) Buzzer b) Buton
c) Direng d)Jumper

4.mBlock programinda sahneyi kulanarak karakterleri kullanmamizi saglayan modu'un ismi nedir?
a) arduino modu b) arduinokipi

c) interaktif mod d) sahne modu

5.mBlock programinda yazdigimiz kodlari C diline gevirerek arduino programina yiiklemek icin gerekli olan secenek

hangisidir.
a) arduino kipi b) sahne modu
c) interaktif mod d)sahne modu

6.mBlock programinda kodlarin siirekli ¢calismasi icin hangi blok kullaniimalidir?
a) eger b)slirekli tekrarla c) 1 saniye bekle d) sayisal pini oku

7. mblock programinda okuma okuma pini olarak kullanilan blok hangisidir?
a) 9 sayisal pini oku b) 9 sayisal pini yliksek yap ¢)9 pwm pini yap d) seri porta merhaba yaz

8. mBlock programinda LCD gibi ekstra 6zellik isteyen bloklari kullanmak icin hangi 6zellik kullaniimahdir?
a) seri port b) arduino kipi ¢) uzantilari yonetd) arduino siirliclist yikle

9. HC-HRO04 sensorinin kullanim amaci asagidakilerden hangisidir?

a) Su seviyesi 6lcmek

b) Ses siddeti (dB) 6lgmek

c) Mesafe 6lcmek

d) Sicakhk 6lgmek

10. HC-HRO4 ultrasonik mesafe sensoéri kag volt calisir?

a)1.2v b)3.3v c)9v  d)5v

11. HC-HRO4 ultrasonik sensoriinlin pin baglanti isimlendirmesi asagidakilerden hangisinde dogru verilmistir?
a) Vcc-Trig-Echo-Gnd

b) Vce-N/C-Data-Gnd

c) Vce-In-Out-Gnd

d) Vcc-Latch-Data-Gnd

12. HC-HRO4 ultrasonik mesafe sensoriiniin Trig isimli pini hangi amacla kullanilir?

a) Ultrasonik (kulagimizin duyamayacagi) ses. dalgasinin sensérden gonderilmesini saglar.

b) Gonderilen ultrasonik (kulagimizin duyamayacagi) ses dalgasinin geri dondigu bilgisini saglar.

c) Sensorin enerji ile beslenmesini saglar.

d) Sensorin sase baglantisini saglar.



13. HC-HRO4 ultrasonik mesafe sensérinin Echo isimli pini hangi amacgla kullanilir?

a) Ultrasonik (kulagimizin duyamayacagi) ses dalgasinin sensdrden gonderilmesini saglar.

b) Gonderilen ultrasonik (kulagimizin duyamayacagi) ses dalgasinin geri dondgu bilgisini saglar.
c) Sensorin enerji ile beslemenmesini saglar.

d) Sensorin sase baglantisini saglar.

14. mblock programinda HC-HR04 mesafe sensori kullanmak icin gerekli bloklar hangileridir?

a) 9 sayisal pini oku

b) ultrasonik 13 tetik pini 12 okuma pini olsun

c) 5 pwm pini 0 yap

d) 9 servo pini agisini 90 yap

15. Servo motorlar hangi acisal degerler arasinda hareket eder?

a) 0-90 b) 0-180 c¢) 0-270 d) 0-360

16. Servo motor lizerinde kag adet pin girisi bulunur?
a)2 b) 3 ¢J4 d)5

17. mblock programinda servo motor kullanmak icin gerekli bloklar hangileridir.
a) 9 sayisal pini oku

b) ultrasonik 13 tetik pini 12 okuma pini olsun

c) 5 pwm pini 0 yap

d) 9 servo pini agisini 90 yap

18. icerisinde degerler tutan birimlere ne isim verilir?
a) sabit b) degisken c) operator d) kosul

19.Programda herhangi bir sekilde belli bir kosulu kontrol etmek icin kullanilan yapilan asagidakilerden hangisidir?
a) Dongl b) Degisken
c) Operator d) Kosullu ifadeler

20. arduino'yu metin tabanl olarak programlamak igin asagidaki programlardan hangisi kullanilir?
a) Arduino ide b) mBlock
c) S4A . c) Python

21. arduino'daki dijital ve analog pinleri giris ve ¢ikis pini olarak belirlemek icin asagidaki komutlardan hangisi kullanilir?
a)int b) pinMode
c) digitalWrite d) digitalRead

22. Arduino ide programinda degisken tanimlamak icin asagidaki komutlardan hangisi kullanihr?
a)int  b) pinMode
c) digitalwrite d) digitalRead

23. Arduino ide programinda pinleri okuma pini olarak kullanmak icin asagidaki komutlardan hangisi kullanilir?
b)int b) pinMode
c) digitalWrite d) digitalRead

24.Arduino ide programinda pinlere sinyal gondermek icin asagidaki komutlardan hangisi kullanilir?
a)int  b) pinMode
c) digitalWrite d)digitalRead

25.Arduino programmda sensérlerden okudugumuz degerleri gérebilmek icin asag,dak1lerden hangisini kullaniriz?
a) serial Monitér b)Kutiiphane
c)Port d) Kart



26.Asagidakilerden hangisi dogru bir Baud degeri degildir?
a)4800 b)9600 c) 1920d) 1024

27. Serial Monitore veri gondermek icin asagidaki komutlardan hangisi kullanilir?
a) Serial.begin(9600); b) Serial.avaible();
c) Serial.println(); d) Serial.read():

28. Servo motoru kullanabilmek igin agsagidaki kiitiiphanelerden hangisi kullanilir?
a) #include <Servo.h>

b) #include <LiquidCrystal.h>

c) #finclude <Arduino.h>

d)#tinclude <Wire.h>

29. LCD kullanabilmek icin asagidaki kiitiiphanelerden hangisi kullanilir?
a) #tinclude <Servo.h>

b) #include <LiquidCrystal.h>

c) #include <Arduino.h>

d) #include <Wire.h>

30. Arduino programinda bekleme yapabilmk icin asagidaki komutlardan hangisi kullanilir?
a) delay() b) loop() c)int d) pinMode

31.Arduino kullanirken sensér verilerini gérmek icin kullanilan bilesenin ismi nedir?
a) LCD b) Led c)RGB d) Buton

32. Arduino'nun en ¢ok kullanilan modeli hangisidir?
a)Uno b) Mega c) Nano d) Leonardo

33.Arduino UNO gelistirme kartinda kag adet dijital giris/cikis pini vardir?
a)11 b) 12
c)14 d) 20

34.Arduino UNO gelistirme kartinda kag¢ adet anaiog giris pini vardir?
a)4 b) 5c¢)6 d)7

35.Arduino gelistirme karti calismak icin ihtiya¢ duydugu enerjiyi bir PC'nin USB portundan saglayabilir. USB portundan
saglanan enerji kag volttur?
a)5v b) 3.3 Vc)ov'd)12v

36.Arduino programinda gecikme yaratmak icin kullanilan komut hangisidir?
A) pinMode() b) digitalWrite(); c) delay() d) for()

37.Asagidaki bekletme komutlarindan hangisi arduino programinin 1,5 saniye gecikmesine yol agar?
a) delay[1.5); b) delay(150);
c) delay(1500) d) delay(1500);

38.Asagidaki prorgramlardan hangisi sayesinde arduino'ya blok tabanh kodlama yapilabilir?
a) Arduino ide b) scratch
c) rnBlock d) code.org



39. Arduino uno kartinin tizerinde ka¢ adet GND pini bulunur?
a)2 b)3 c¢)4 d)5

40. Arduino uno kartinin Gzerinde kag adet 5V cikis pini bulunur
a)l b)2 ¢)3 d)4

41. Arduino uno kartinin Gzerindeki pwm pinleri hangileridir?
a)1,2,3,4,56 b)13,5,7,9
c)9,10,11,12,13 d) 3,5,6,9,10,11

42 .HC-HRO4 sensoriiniin kullanim amaci asagidakilerden hangisidir?
a) Su seviyesi 6lcmek

b) Ses siddeti (dB) 6lcmek

c) Mesafe 6lgmek

d) Sicaklik 6lgmek

43.Dijital pinlere sinyal gondererek i1sik yakmamizi saglayan devre elemani hangisidir?
a) direng b) led
c)jumper d) Idr

44 .Devreden gecen akimi sinirlayarak belli bir dlclide diisiiren devre elemani hangisidir?
a) direng b) led
c)jumper d) Idr

45.Devreleri lizerine kurarak test ettigimiz devre elemani hangisidir?
a) direng b) led
c) breadboard d) LDR

46. Uzerinde {i¢ adet led bulunan(kirmizi, yesil, mavi)devre elemani hangisidir?
a)RGB  b) LDR
c) Breadboard d) direng

47 Yaptigimiz projelerde ses ¢ikisi almamizi saglayan devre elemani hangisidir?
a)led b) LDR
c) buzzer d) breadboard

48.Dijital pinlerden analog ¢ikis almamizi saglayan pinlere ne ad verilir?
a) pwm pinleri b) topraklama
c)5v d) okuma pini

49. Ayarlanabilir direng manasina gelen devre elemani asagidakilerden hangisidir?
a) RGB b) LDR
c) Potansiyometre d) Buzzer

50. Serial Monitori baslatmak icin asagidaki komutlardan hangisi kullanilir?
a) Serial.begin(9600); b) Serial.print();
c) Serial.printin(); d) Serial.read():

51. Arduino gelistirme kartlarinda kullanilan mikrodenetleyici ¢ipini hangi firma tretmektedir?
a) AMD b) BEKO
c) ATMEL(MICROCHIP) d) Intel



Asagida bos birakilan yerleri doldurunuz.
a)booleanbir(1) (true false)......bittir......0,25......byte"tir.

b)byte......8...bittir......1............ byte’tir

clint......... 32.e. bittir.......... 4. byte'tir.
d)long......... 64 bittir.......... < S byte’tir
e)float............ 32une bittir......... T byte'tir.

Asagida verilen dizinin 3. elemani nedir?
byte arduino[5]={3,15,27,4,126};

dizi elemanlari 0 ‘dan baslar
0 1 2 4
3 15 27 126
Arduino.ide’de For déngisiini kullanarak 0’dan baslayip 100’e kadar sayan sayaci yaziniz
Asagidaki kod ile 100 arasi deger (retilerek 10 nolu pine bagli led yavas yavas aydilatilir...
Int PWMpin = 10; // 10 nolu pin
void setup() {
Serial.begin(9600); //Seri haberlesmeyi baslattik
}
void loop() {
for (inti=0;i<=100; i++) {
analogWrite(PWMpin, i);
delay(10);
Serial.printIn(i);

}

A sayisi ve b sayisini carpip c sayisina atayip ekranda yazan program pargasini yaziniz?
Int A;

Int b;

Intc;

void setup() {

Serial.begin(9600); //Seri haberlesmeyi baslattik
void loop() {

A=random(101); // Oile 100 aras! A sayisi Urettik
b= random(101); // Oile 100 arasi b sayisi trettik
c=A*b; // Aile b’yi carparak c’ye atadik
Serial.printin(c); // sonuu seri porta yazdik

}

if(a<=5)
//Yukarida verilen satiri agiklayiniz

//a degeri 5den kiiglikj esitse kosul ¢alisir

{digitalWrite(13, HIGH);}

//Yukarida verilen satiri agiklayiniz
//13 nolu pinin degeri HIGH yani yaklasik 3 volt akim verilir.
(xDeg<=600 && xDeg=500)
//Yukarida verilen satiri agiklayiniz
//&& and yani her ikiside dogru olan kosul ifadesinde kullanilir
//ancak kosul ifadelerinde tek = yerine ¢ift== kullanilir

suDeg=analogRead(A0);

//Yukarida verilen satiri agiklayiniz



//Analog pinlerden AO pininden okunan degersuDeg degiskenine ataniyor

Arduino’nun ikinci pinine buton baglanmistir. Butona basinca 3 numarali led yansin, ¢ekince sonsiin seklindeki programi yaziniz?

Metin - 3y 8 % 1 (Arduino Uno R3)

V?r:!. Uzunluk Minimum Degeri Maximum Degeri Gémuldigu
Tipi Sinif
byte 8-bit -128 +127 Byte
char l6-bit Unicode 0 Unicode 216-1 Character
-215 +215-1
short l6-bit Short
(-32,768) -32,767
-231 +231-1
int 32-bit Integer
(-2,147,483,648) -2,147,483, 647
-263 +263-1
long 64-bit Long
(-9,223,372,036,854,775,808) -9,223,372,036,854,770,000
float 32-bit 32-bit IEEE 754 (kesirli sayi) Float
double | 64-bit 64-bit IEEE 754 (kesirli sayi) Double
boolean | 1-bit true vya da false Boolean

Bit 2 iissii olarak onluk sisteme cevrilir
Bit 0 yada 1 yani 2!
byte 8 bit yani 28 = +-128



